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Neue Smart-Steuerung mit
Erweiterungsmadglichkeiten!

— AuRerst flexibel und fur verschiedene
Applikationen und Szenarien geeignet

Die speicherprogrammierbare Steuerung microSImMart
mit vollem Funktionsumfang verspricht bessere Bedien-
barkeit und Flexibilitat fir eine optimale System-
konfiguration.




Bietet Ihnen Ihre speicherprogrammierbare
Steuerung die optimale Systemkonfiguration?

Bendotigen Sie ein CPU-Modul

fur spezielle Anwendungen? Misseshie sumipicaeie

Applikationen Miissen Sie die Uber-
implementieren? wachung oder die An-
CPU-Modul derung der Operanden-

2 Typen: 9 Module E/A-Modul o daten vereinfachen?
4 Typen: 18 Module

MMI-Modul
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Produktpalette mit exzellenter Bedienbarkeit und Anpassungsfahigkeit
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Benotigen Sie
Zeitsteuerungs-
funktionen?

Miissen Sie verschie-

dene Gerate an ein S
Kommunikations- Mdchten Sie die

system anschlieRen? [ f{ Ausnutzung verflig- > :
e barer Ressourcen Mdchten Sie das
Kommunikationsadapter optimieren? _System :
international
Programmiersoftware einsetzen?
WindLDR 4.*

Echtzeituhr-Modul

Missen Sie das Um-
schalten zwischen
Programmen
vereinfachen?

Ubereinstimmung mit

Speicherkarte internationalen Normen

Mdchten Sie die Pro-
grammierung kom-
plexer Berechnungen
vereinfachen?

Grundanweisungen: 35

Erweiterte Anweisungen: 70
eKompaktsteuerung
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Mdchten Sie ein hochflexibles System fur

verschiedene Steuerungszenarien aufbauen?

1el[1q1X9]4 '

Kompakt-
steuerung

*Die folgenden beiden
CPU-Module kénnen kein
Erweiterungsmodul auf-
nehmen.

Breite

FCAA-C10R2 B

Eingange
6
. Programm-
100 bis sp%icher
240VAC § 4 8 kB

CPU-Module in 2 Typen mit verschiedenen Optionen

CPU-Modul

ul e !
= \/
: FC4A-C24R2

Breite
95 mm
Hl Eingange
14
Hl 100is e
il 240V AC 88 e 27 KB
.

FC4A-C16R2 Ficis
80 mm
Eingange
9
240V AC

Programm-
speicher

15 kB

FC4A-D20K3

Eingange
12
24V DC

!

—

Breite

35,4 mm

Programm-

Erweit. auf max. speicher
148 e 27 KB

§

FC4A-D20S3 PR

Eingange
12

24V DC

35,4 mm

i Programm-
148 en 27 KB

Speicherkarte

Echtzeituhr-Modul

Kommunikations-

adapter




Die MicroSmart erfullt auf smarte Weise verschiedene Steuerungsanforderungen
durch die Kombination von CPU-Modul, Erweiterungs- und Optionsmodulen.

Erweiterungs-E/A-Modul
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* 8 Eingénge
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Erweit, auf ma, [ Programms Erweit, auf may, [ Programms
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» 2 Eingénge/1 Ausgang
* 2 Eingange
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Was bengtigen Sie fiir den Aufbau des Systems,

das lhnen vorschwebt?

Mehr Funktionen flr lhr System durch verschiedenste Erweiterungsmodule

'1 e ..-|-®

FC4A-N0O8B1 ] : FC4A-N16B1 " FC4A-N16B3 ;_l_l' ; FC4A-N32B3
.16
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L4
, M |
T Breite Breite
Stecker 17 (T jf Stecker 29,7 mm

Abnehmb. Breite . Abnehmb. Breite
Klemmleiste § 23,5 mm Klemmleiste § 23,5 mm

I ' FC4A-R081 I I FC4A-TO8K1 l, .\ FC4A-T16K3 ! ' FC4A-T32K3

LB Abnehmb. ] Abnehmb. Breite [ MIL- Breite ¥ ._-' MIL- Breite

¥ Klemmleiste Breite ; Klemmleiste § 23,5 mm ! Stecker §17,6 mm # Stecker §29,7 mm
. 23,5 mm "

o s il i .--|

. ¥ FC4A-R161 ] |'|I FC4A-T08S1 I, Fl' FC4A-T16S3 ! ' FC4A-T32S3

-

Abnehmb. ' Abnehmb. Breite B MIL- Breite F '.-" MIL- Breite
Klemmleiste Brelte , Klemmleiste § 23,5 mm Stecker §17,6 mm 4 Stecker §29,7 mm
5 mm i 4

Gemischtes E/A-Modul

‘I FC4A-MOSBR1 “.i.' FC4A-M24BR2

b
._
[
Abnehmb.
- Klemmleiste Breite
23,5 mm

'
Nicht abnehmb.
Klemmfeder- Breite
39,1 mm

leiste

vy D @ =
| Fcaa-Loaal ] | FeanLosnps ] Al ] LI FCAA-KIAL
a s Analogeing. 2 1 ‘B Analogeing. 2

I - Thermoelemen Analogeing.2 e
SR ) (Wderslands Spgs emg

' (Stromelng i i, (T Stromelng -
Abnehmb. Breite Abnehmb Brelte Abnehmb Brelte Abnehmb. Breite
Klemmleiste § 23,5 mm Iemmle|ste 23 5 mm Iemmlelste 23 5 mm Klemmleiste § 23,5 mm




Flexible Kombination

Kompaktsteuerun 2
P g 1 Max. 88 E/A
FC4A-N16B3
e Max. 4 Erweiterungsmodule 1%
* Max. 88 E/A
e Nur das CPU-Modul FC4A-C24R2 FC4A-M24BR2 FC4A-N16B3 |-
ist erweiterbar
16
24
FC4A-NO08B1 FC4A-R161
50 o e
FC4A-M24BR2 FC4A-N0SB1 FC4A-R161 16
8
Hinweis: Maximal 33 Relaisausgéange (einschlief3- S (i 16
lich der Relaisausgange am CPU-Modul) kénnen FC4A-NO8B1 FC4A-R161
gleichzeitig eingeschaltet werden. 24 8
- FC4A-N08B1 FC4A-NO8BL [++| 16
8 8
24= "ECaA-C24R2 | |Fcaa-c2ar2 FC4A-C24R2 FC4A-C24R2| | FC4A-C24R2|
6= rEcaacier2
B 24 i 24 24 24 o] 24
FC4A-C10R2
16
[ 9 | [ 46|

Kombinationsbeispiele

'“IIIII“I' - Maximal 264 E/A
e FC4A-N32B3

FC4A-T32K3 32
e Max. 7 Erweiterungs- 32
e FC4A-T32S3
FC4A-T32K3 32
* Max. 264 E/A 200 FCAAMZABR |- fos]
24 32 FC4A-N32B3
FC4A-T32K3 FC4A-T32K3 32
32 22
Eingéinge i
150 FC4A-M24BR2 FCAAT32K3 CCAATIKE 32
Hinweis: Maximal 54 Relaisausgange 24
(einschlieBlich der Relaisausgéange 32 32
am CPU-Modul) kénnen gleichzeitig |:C4Ai-g|_633 FC4A-N32B3
eingeschaltet werden.
FC4A-N16B3 N
FC4A-T16S3 FC4A-T32S3 16 B/t =
16 32
100 .............. f—
FCA4A-T32S3 32 FC4A-N32B3 FC4A-T32S3
32 FCAA-N32B3 32 FC4A-N32B3 32
FC4A-T32S3 32 FC4A-N32B3 32 FC4A-N32B3
50 32 FC4A-N32B3 32 FC4A-N32B3 32
40m FC4A-D40S3 32 FC4A-D40K3 32 FC4A-D20S3
e, FC4A-D40K3
FC4A-D20K3 d
FC4A-D20S3 HERAnATEY FC4A-D20RS1 FC4A-D20RK1 40
FC4A-D20RK1 40 40 40
FC4A-D20RS1 20 20
20
[ 40 | 120 156 208 244 264

120 108 e
Kombinationsbeispiele

1!a>16!ue,lneqsnv.
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Bequemlichkeit, Flexibilitat, Bedienbarkeit ...

Welche Art Mehrwert bevorzugen Sie?

Viele unterschiedliche Konfigurationen durch verschiedene Optionsmodule

Kompaktsteuerung

Kommunikationsadapter | (nicht bei FC4A-C10R2)

RS232C-Kommunikationsadaptel
(FC4A-PC1)
(Mini-DIN-Typ)

RS485-Kommunikationsadapter
(FC4A-PC2)
(Mini-DIN-Typ)

FC4A-C10R2, FC4A-C16R2, FC4A-C24R2

(FC4A-C10R2 und FC4A-C16R2 sind
nicht erweiterbar)

—
B oo l
Ly |
RS485-Kommunikationsadapter MMI-Modul
(FCAA-PC3) (FC4A-PH1)
(Schraubklemmen)

Echtzeituhr-Modul
(FC4A-PT1)

Speicherkarte L =
(FC4A-PM32)

MMI-Modul (FC4A-PH1)

FC4A-D20K3, FC4A-D20S3
FC4A-D20RK1, FC4A-D20RS1
FC4A-D40K3, FC4A-D40S3

MMI-Basismodul

= <", (FC4A-HPH1)

s

L
) g
Geazl
) ) ..
Kommunikationsadapter

L 5
g Kommunikationsmodul .

I

RS232C-Kommunikationsadapter
(FC4A-PC1)
(Mini-DIN-Typ)

RS485-Kommunikationsadapter
(FC4A-PC2)
(Mini-DIN-Typ)

F‘ J
L
A

RS232C-Kommunikationsmodul
(FC4A-HPC1)
(Mini-DIN-Typ) ¥

L
e

RS485-Kommunikationsmodul

(FC4A-HPC2)
(Mini-DIN-Typ) LY

RS485-Kommunikationsadapter
(FC4A-PC3)
(Schraubklemmen)

b |
'y

RS485-Kommunikationsmodul
(FC4A-HPC3)
(Schraubklemmen)

Echtzeituhr-Modul
(FC4A-PT1)

Speicherkarte
(FC4A-PM32)

Zwei Kartentypen kénnen )

gleichzeitig verwendet werden.




Wollen Sie den Status und die Daten wahrend des

Betriebs uberwachen und andern?

Einfache Bedienung mit 4 Tasten und LCD-Anzeige

Menil Run/Stop Uhrmenu /_J
. Fehlermenu Kalendermenii

DK

o0

19 eqUaIPag .

B 4 Y 2K
Durch Lesen der Fehlercodes kann ein

Systemausfall sofort wieder behoben
werden.

Datenregistermentl J

Spezielles Tool ist Einfache Bedienung
nicht erforderlich und kompakte Ab-
messungen

Bedienung

Schieberegisterment

Merkermeni
Ausgangsmeni
Eingangsmenu

Einfache Montage

11
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Ist Ihre SPS so flexibel, dass sie jede

Steuerungssituation im Griff hat?

Kompaktes Gehause standardmafig mit vollem Funktionsumfang

band entwickeln.”

definiert werden.

* Impulsausgangsanweisung
* PWM-Anweisung
(Impulsbreitenmodulation)

eTechnische Daten Impulsausgangsfunktion

v’
Unabhéngige Zweiachsensteuerung ist mit
zwei Impulsausgangen méglich. Gewiinschte (S
Positionswerte kénnen fur die genaue
Positionierung mit trapezférmiger Rampe leicht

Anzahl Ausgéange

2*

Maximale Ausgangsfrequenz

20 kHz

* Die Rampenfunktion steht nur fur einen Ausgang zur

Verfigung.

: . . = eistunossts
~Wir mochten ein flexibles Programm zum Positio- Leistungsstark

nieren von Teilen von einer Palette auf einem Forder-

ms

eTrapezformige =
Rampenfunktion Drgr?zr':g'l_
5000
Startdrehzahl —
0
Hochlaufphase
I | RAMP S1 D1

Impulsausgangsfunktion

/

Trapezférmige Rampenfunktion

Modulare
Steuerung

Auslaufphase

e Mit Hilfe der gewlinschten Werte konnen Sie die
Rampenfunktion genau einstellen

Betriebsmodus (S1) 1
Konstante Impulsfrequenz (S1 + 1) 50
Startimpulsfrequenz (S1 + 2) 10
Frequenzanderungsrate (S1 + 3) 2
Voreingestellter Wert (S1 + 6, 7) 10.000




»Wir mochten in einem Swimming-Pool mit einem kup-
pelférmigen, einschiebbaren, wettergesteuerten Dach,
unabhangig von der Umgebungstemperatur eine
konstante Wassertemperatur aufrechterhalten.”

v

Um eine Sollwassertemperatur automatisch aufrechtzu-
erhalten (PID-Regelung) fuhrt die automatische Einstell-
funktion Proben durch. Auf der Basis der festgelegten PID-
Parameter erfolgt die PID-Regelung automatisch.

Wasser- A
temperatur

S R s

wert 33 °C

Sollwert 30 °C_ ........................................................... ;

Unterer Alarm- _|

wert 27 °C
Sollwert autom. =
Einstellfunktion
25 “C

Zeit

Autom. Einétellung

PID-Regelung

Leistungsstark

}—H— PID S1

S2 S3 sS4 D1 ~{

Sollwert 30
Sollwert autom. Einstellf. 25
Oberer Alarmwert 35
Unterer Alarmwert 27

PID-Regelung Modul. Steuerung  Kompaktsteuerung: 24 E/A  + | Analogmodul

,Wir mochten eine Rolle Stoff in gleiche Teile schneiden.”

v

Maximal vier schnelle Zahler kénnen als zwei- oder
einphasige schnelle Zahler mit einer maximalen Zahler-
eingangsfrequenz von 20 kHz verwendet werden. Die
schnellen Zahler kénnen zur einfachen Positionier-
steuerung und zur einfachen Motorsteuerung einge-
setzt werden.

Technische Daten der schnellen Zahler

Typ Einphasig Zweiphasig

Max. Eingangs-

frequenz 5 kHz, 20 kHz 20 kHz

Zahlbereich 16 Bit (0 bis 65.535) 16 Bit (0 bis 65.535)

Betriebsart

Additionszahler

Drehimpulsgeber (Phasen A,B,Z)

Gate-Eingang

Zahler aktivieren/deaktivieren

Zahler aktivieren/deaktivieren

Istwert zurtick-
setzen

Der Istwert wird auf Null
zurlckgesetzt, wenn er den
voreingestellten Wert erreicht.

Der Istwert wird auf einen
gegebenen Wert zuriickge-
setzt, wenn ein Uber- oder
Unterlauf aufgetreten ist.

Funktion ’
schneller Zahler Standardfunktion

Leistungsstark

zua1z1y)3 aJeuQH.
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OIS TSI Standardfunktion

Spezialfunktion zur einfachen Einstel-
lung von Stopp- und Reseteingangen.

SO JIREHEREEEOENEIN  Standardfunktion

Hohere
Effizienz

»Wie vereinfachen wir die genaue Einstellung der
Ausgangswerte fur den Zeitgeber und andere Ein-
stellungen beim Starten des Systems vor Ort?*

B,

Das analoge Potentiometer im CPU-Modul
ermoglicht das Andern von Einstellungen ohne
spezielle Tools.

<Kompaktsteuerung> <Modulare Steuerung>

-

Zwei Pot. bei Modulen mit 24 E/A
Ein Pot. bei Modulen mit 10/16 E/A

fet

Standard bei allen Modellen

Der Endanwender kann die Wassermenge problemlos mit Hilfe des analogen
Potentiometers unter dem Klappdeckel einstellen. Mit dem analogen Poten-
tiometer kénnen die Einstellungen nach der Installation flexibel geéndert
werden.

ST IEUE TGNy ECIM  Standardfunktion

Sicherheit

Funktion zur Erhaltung der Daten beim
Ausschalten des Systems

Bedienbarkeit

Hohere
Effizienz

~Wie kdnnen wir den Wert der analogen Daten an ei-
nem vom Steuerungssystem entfernten Ort andern?*

-

Bereit fir den direkten Anschluss der 0-10 V DC
eines externen Gerates an den analogen
Spannungseingang am CPU-Modul (modulare
Steuerung).

Externes
Gerat

INCHIERE@MELDERBEEN Mod. Steuerung

Funktionen
Beseitigt unterschiedliche Zykluszeiten,
die abhangig vom Ausfihrungsstatus

des Programms enstehen.

ST OO ENCYALAT L@ Standardfunktion
Bedienerfreundliche .
Funktionen

Fuhrt in vorher definierten Zeitabstanden
unabhéangig von der Zykluszeit ein

Interruptprogramm aus.

Funktion zeitgesteuerter Interrupt  ISIEQREOITIIITN]




e DR — Der Schlissel zum Erfolg Ihrer Steverung MicrRoSSIMIart

Bedienerfreundliche Programmiersoftware fiir unzahlige potentielle Applikationen

Grundanweisungen: 35
Erweiterte Anweisungen: 70

* Die unterstiitzen Anweisungen richten sich nach dem CPU-
Modul. Einzelheiten: siehe Seite 28 und 29.

WindLDR Ver.4.*

Systemanforderungen

« Betriebssystem: Windows 95/98/Windows NT
4.0 (Service Pack 3 oder hoher)

* CPU: Pentium 75 MHz oder héher

« Arbeitsspeicher: mindestens 24 MB RAM
(mindestens 32 MB bei Windows NT)

« Festplatte: mind. 20 MB freier Festplattenspeicher

Hinweis: Dies gewahrleistet nicht, dass alle Operationen
auf allen PCs funktionieren, die die vorstehend
beschriebenen Bedingungen erfiillen. Windows
95 unterstiitzt die Modemkommunikations-
funktion nicht.

Hohere
Effizienz
LJKontaktplan-Programme mit langen Seitenlinien sind

schwer zu lesen und zu bearbeiten. Die Dateiverwaltung
erfordert auf Grund der Zeichenbegrenzung viel Zeit.“

Hohere
Effizienz
,Das erneute Schreiben ganzer

Programme zur Anderung von nur einem
Programmiteil ist sehr zeitintensiv.“

Hohere
Effizienz
»Wie kénnen wir ein Programm wahrend

des Betriebs teilweise andern, ohne das
System auszuschalten?”

e ——— 13 TR e
IR TR [ TP S R TR R TP e :
SRR AR
e . Tmmmei e L Tmmmei -
- — - — T —
. — -_ =
[ ——— 1
] =

i
i

Y =
Die Funktion Teil-Download kann verwendet

Eine neue Funktion zur Fixierung der Strom-
versorgungsschiene wurde hinzugefiigt. Diese
Funktion verbessert die Sichtbarkeit von Opera-
tionen sowie die Lesbarkeit von Ausdrucken.
Bessere Bedienbarkeit

Hohere Effizienz

Bedienerfreund-
liche Funktion

Schnellere Umsetzung Kontaktplan nach AWL

Eine neue Teilanderungsfunktion
spart viel Zeit, wenn Programm-
anderungen vorgenommen wer-
den miissen.

Bedienerfreund-
liche Funktion

" p (Kompaktausfithrung mit 10 E/A
Funktion Teil-Download unterstiitzt diese Funktion nicht.)

werden, um das Benutzerprogramm, das
kleine Anderungen enthalt, herunterzuladen,
wahrend das CPU-Modul in Betrieb ist.

,Wir mochten die Programmkommentare an-

sehen, wenn Programme von der MicroSmart in ,Die Verwaltung erstellter Programme ist »Wir mochten verhindern, dass Program-

Funktion Kommentare herunterladen

WindLDR geladen werden.“

Alle Kommentare werden
nach dem Herunterladen ge-
speichert.

Deckblatt-Editor

miuhsam.*

Die Funktion Deckblatt-Editor, mit der
Sie Programmnamen und Erstellungs-
datum aufzeichnen kénnen, wurde
hinzugefigt.

Passwort

me unbeabsichtigt geandert werden.*

~
——— 1

RN - Pt ey e e 1

Nach der Erstellung eines Pro-
gramms koénnen Sie drei Schutz-
arten und ein Passwort einstellen,
um die Sicherheit zu gewahrleisten.

1e1IgiredwoysuemIny

15



Mochten Sie die optimale , IT-Umgebung® zur Erfullung der

Anforderungen lhrer Fertigungsstatte implementieren?

Smarte Unterstiitzung zur Erweiterung der Kommunikation, Erhahung des Informationsflusses und der Verarbeitungsgeschwindigkeit

Feldbusvernetzung

- microOSIMArt (Master) + microSsmart (slave)
Ein System kann nur mit einer MicroSmart ohne Verwendung eines Hosts oder

Kommunikationsprogramms aufgebaut werden.

Master Slave 1 Slave 2 Slave 3 max. 31 Gerate

\ Max. 200 m lang

Paarweise verdrilltes,
abgeschirmtes Kabel

« OpenNet Controller (Master) +mMicroSITIArt (Slave)

uole)iunwwoM/1| '

Slave 1 Slave 2 Slave 3 max. 31 Geréate
| = | =

Alle modularen Steuerungen sowie alle Kompaktsteuerungen mit 16 oder 24 E/A unter- \ Max. 200 m lan
stiitzen das Feldbussystem. Bei Kompaktsteuerungen wird ein Kommunikationsadapter £ 9
FC4A-PC3 und bei modularen Steuerungen ein Kommunikationsmodul FC4A-HPC3

benétigt.

Computervernetzung (Mehrpunkt)

Durch den Anschluss von bis zu 32 MicroSmart-CPU-Modulen an einen PC wird
die Uberwachung des Betriebsstatus einer Fertigungsstrae ermoglicht. Mit der
benutzerseitigen Programmubertragungsfunktion kénnen Sie die Einstellungen
und das Programm schnell und einfach andern und so die Effizienz stark erhdhen.

Paarweise verdrilltes,
abgeschirmtes Kabel

Slave 1 Slave 2 max. 31 Geréate
= H =
‘ FC2A-MD1 | E_:::= | E_:::=
SZ32C/RS485—) - E ——
R Wandler

=00

wlll | | -------- J
HD9Z-C52
(RS232C-Kabel) PFA-1A31 (AC-Adapter) Max. 200 m lang

Paarweise verdrilltes,
abgeschirmtes Kabel

Alle modularen Steuerungen sowie alle Kompaktsteuerungen mit 16 oder 24 E/A
unterstiitzen die Mehrpunkt-Computervernetzung. Bei Kompaktsteuerungen wird ein
Kommunikationsadapter FC4A-PC3 und bei modularen Steuerungen ein
Kommunikationsmodul FC4A-HPC3 bendétigt.




Anwenderkommunikation und
Modemkommunikation

Der standardmaRig vorhan-
dene RS232C-Port ermdglicht
den Anschluss von externen
Geraten wie PCs, Druckern
und Strichcodelesern. Mit der
Modemkommunikationsfunk-
tion kdnnen Sie den Betriebs-
status von Fertigungsstraf3en
aus der Ferne uberwachen.
Durch die Implementierung
eines Fern-Management-
systems koénnen Sie lhre

Produktionsmanagement-

Kosten verringern.

AnschlieRen von Bedienterminals

« Baureihe HG

Um Modemkommunikation zu ermég-
- lichen, verwenden Sie einen RS232C-
7 Kommunikationsadapter oder das
RS232C-Kommunikationsmodul an
Anschluss 2.

*Windows 95 unterstiitzt die Modem-
kommunikationsfunktion nicht.

Viel
Mehrwert

H HG1B: FC4A-KC1C

HG1B

HG2F: FC4A-KC2C

Neues Bedienterminal HG2F (mittelgroR)
Hohe Verarbeitungsgeschwindigkeit! Starke Helligkeit!
Hohe Auflosung! (Markteinfihrung in Kirze)

FELA

HG2A/HG2C:
FC4A-KC1C

HG2A

Die Kommunikation zwischen der MicroSmart und der Schnittstelle der Baureihe HG
von IDEC verringert die Fertigungslast vor Ort durch Uberwachung der Echtzeitbedin-

gungen der MicroSmart.

Die Kabel FC4A-KC1C und FC4A-KC2C konnen an Anschluss 1 oder
2 der MicroSmart angeschlossen werden.

Beim Anschluss an Port 2 kann das Kabel HG9Z-XC183 auch fir
HG1B/2A/2C und das Kabel HG9Z-3C125 fur HG2F verwendet werden.

uone)iunwwoM/1| .
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Mochten Sie durch den Kundensupport von IZUMI bei Kauf,

Systemaufristung, Wartung usw. mehr Effizienz erreichen?

Empfohlenes IZUMI-Zubehor fir die MicroSmart

Schaltnetzteil PS5R
Universelle AC-Eingangsspannung (100-240 VAC)

Nicht nur Montage auf DIN-Schienen, sondern auch Direktmontage

LN &

geese

* Das Modell 100 W verfiigt tber eine Wahlmdglichkeit per Steckbriicken (100-120 VAC, 200-240 VAC)

*Empfohlenes Schaltnetzteil PS5R zur Versorgung der MicroSmart

Mod. Steuerung
FC4A-D40S3

Mod. Steuerung
FC4A-D40K3

Mod. Steuerung
FC4A-D20RS1

FC4A-K1A1
1 Analogausgang

FC4A-N16B3
16 Eingange

FC4A-N32B3
32 Eingange

FC4A-T32S3
32 Ausgange

FC4A-LO3A1
3 analoge E/A

FC4A-N16B3
16 Eingange

FC4A-N32B3
32 Eingange

FC4A-HPH1
MMI-Basismodul

+

FC4A-LO3A1
3 analoge E/A

FC4A-R161
16 Ausgange

FC4A-N32B3
32 Eingange

FC4A-PH1
MMI-Modul

FC4A-R161
16 Ausgange

FC4A-T32S3
32 Ausgange

FC4A-PM32
Speicherkarte

+

' 75W
} 15W

FC4A-T32S3
32 Ausgange

FC4A-PTL
Echtzeituhr-Modul

FC4A-T32S3
32 Ausgange

} 15W
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Zubehor (getrennt bestellen)

» Computerverbindungskabel 4C
(3 m lang)
[FC2A-KC4C]

* E/A-Kommunikationskabel 1C
(5 m lang)

[FC4A-KC1C] *\\

¢ ungeschirmtes E/A-Kabel
[FC9z-HI[I[1B20]

D [OOKabellange j

0 5 m: 050, 1 m: 100,
2 m: 200, 3 m: 300
« Kabel fur analogen Spannungseingang
(2 m lang)
(Packungsmenge: 2)

[FCAA- PMACZF@

« 10-er Klemmleisten fiir E/A-Module
(Packungsmenge: 2)

[FC4A-PMT10P] ’

« 16-er Klemmleisten fir CPU-Module fiir
modulare Steuerungen (Packungsmenge: 2)
[FC4A-PMTK16P]

¥

« Direktmontagestreifen
(Packungsmenge: 5)
[FC4A-PSP1P]

Modulen fir modulare

Zur Direktmontage von CPU- ]
Steuerungen oder E/A-Modulen

* Montageklammern (Packungsmenge: 10)

[BNL6P]
e

* Modemkabel 1C
(3 m lang)
[FC2A-KM1C]

* E/A-Kommunikationskabel 2C
(5 m lang)
[FC4A-KC2C]

/

* 26-adriges abgeschirmtes E/A-Kabel
[FC9Z-HII[JA26]

D [OOKabellange
0 5 m: 050, 1 m: 100,
2 m: 200, 3 m: 300

* 26-polige Steckbuchse
(Packungsmenge: 2)

[FC4A-PMC26P] /

* 11-er Klemmleisten fiir E/A-Module
(Packungsmenge: 2)

[FC4A-PMT11I’

* 16-er Klemmleisten fiir CPU-Module fiir
modulare Steuerungen ( Packungsmenge:

[FC4A PMTS16P]

* DIN-Schienen (1 m lang)
(Packungsmenge: 10)
[BAA1000NP]

* Anwenderkommunikationskabel 1C
(2,4 m lang)
[FC2A-KP1C]

« 20-adriges abgeschirmtes E/A-Kabel
[FC9z-HI[I[1A20]

0,5 m: 050, 1 m: 100,

[ OOOKabellange ]
2 m: 200, 3 m: 300

» 26-adriges ungeschirmtes E/A-Kabel
[FC9z-HI[I[1B26]

0,5 m: 050, 1 m: 100,

OOOKabellange
[ 2 m: 200, 3 m: 300 ]

« 20-polige Steckbuchse
(Packungsmenge: 2

[FC4A-PMC20P] ‘

* 13-er Klemmleisten flir CPU-Module fur
modulare Steuerungen (Packungsmenge: 2)

[FC4A-PMT13P] ’

. R8232C/RS485 Wandler
[FCZA-MDl]

¢ DIN-Schienen (1 m lang)
(Packungsmenge: 10)
[BAP1000NP]

1Quagnz .



MICRosmartSpeicherprogrammierbare Steuerung

Leistungsstarke Funktionen in einem kompakten Gehause
Zwei verschiedene CPU-Module zur flexiblen Erflillung vieler Anforderungen

« 2 Arten von CPU-Modulen: Kompaktsteuerungen und modulare Steuerungen
* E/A-Erweiterung moglich (modulare Steuerung: bis zu 264 E/A, Kompakt-

steuerung: bis zu 88 E/A).

+ Das MMI-Modul erméglicht einfaches Andern der Einstellungen des Zeitgebers

und des Zahlers sowie die Uberwachung des E/A-Status.

Optional kann am CPU-Modul neben dem RS232-Standardanschluss mit Hilfe
eines Kommunikationsadapters oder -moduls (RS232C oder RS485) ein

weiterer Kommunikationsanschluss installiert werden.

Erweiterung der Funktionalitat durch Echtzeituhr-Modul oder Speicherkarte

il

"

« Der analoge Spannungseingang beim CPU-Modul der modularen Steuerung % F
und die analogen E/A-Module erhéhen die Kapazitat zur Verarbeitung 3 e ——
analoger Signale. |y
« Sicherheit und Zuverlassigkeit durch Einhaltung internationaler Standards K | [
) .-
(H US LISTED v _—
Typen
*CPU-Module (Kompaktsteuerung)
Nennspannung Eingangstyp Ausgangstyp E/A Typ-Nr.
24V DC 10-E/A-Ausfiihrung (6 Eingange/4 Ausgange) FC4A-C10R2
100-240V AC Relaisausgang = — =
50/60 Hz (NPN/PNP) 240V AC/30V DC, 2A 16-E/A-Ausfuhrung (9 Eingange/7 Ausgange) FC4A-C16R2
24-E/A-Ausfiihrung (14 Eingange/10 Ausgange) FC4A-C24R2
*CPU-Module (Modulare Steuerung)
: Hochleistungs-
N [E A E/A Typ-Nr.
ennspannung ingangstyp usgangstyp Transistorausgang / yp-Nr.
NPN-T; ist 0,3A FC4A-D20K3
ransistorausgang 9, 20 (12 Eingange/8 Ausgange)
PNP-Transistorausgang 0,3A FC4A-D20S3
24V DC Re|aisausgang NPN-Ausgang O,3A . " " FC4A-D20RK1
24V DC 20 (12 Eingange/8 Ausgange)*
(NPN/PNP) 240V AC/30V DC, 2A PNP-Ausgang 0,3A FC4A-D20RS1
NPN-Transistorausgang 0,3A : FC4A-D40K3
- 9ang 40 (24 Eingange/16 Ausgénge)
PNP-Transistorausgang 0,3A FC4A-D40S3
Hinweis*: Von 8 Ausgéangen sind 2 Transistor- und 6 Relaisausgénge.
Eingangsmodule *Ausgangsmodule
Eingangstyp IAnzahl Eingénge Klemmen Typ-Nr. Ausgangstyp Anzahl Ausgange Klemmen Typ-Nr.
8 Abnehmbare FC4A-N08B1 Relaisausgang 8 FC4A-R081
24V DC 16 Klemmleiste FC4A-N16B1 240V AC/30V DC, 2A 16 Abnehmbare FC4A-R161
(NPN/PNP) 16 FC4A-N16B3 NPN-Transistorausgang 0,3A Klemmleiste FC4A-TO8K1
MIL-Anschlussstecker - 8
32 FC4A-N32B3 PNP-Transistorausgang 0,3A FC4A-T08S1
NPN-Transistorausgang 0,1A 16 FC4A-T16K3
PNP-Transistorausgang 0,1A MIL-Anschlc tecker FCAA-T16S3
NPN-Transistorausgang 0,1A 22 FCAA-T32K3
PNP-Transistorausgang 0,1A FCAA-T32S3
*Gemischte E/A-Module
Eingangstyp Ausgangstyp E/A Klemmen Typ-Nr.
24V DC Relaisausgang 8 (4 Eingange/4 Ausgénge) Abnehmbare Klemmleiste FC4A-M08BR1
(NPN/PNP) 240V AC/30V DC, 2A 24 (16 Eingange/8 Ausgange) | Nicht abnehmbare Klemmleiste FC4A-M24BR2
*Analoge E/A Module
Name Eingangstyp Ausgangstyp E/A Klemmen Typ-Nr.
Spannung (0-10V DC)
Strom (4-20mA) s 0-10V DC 2 Eings FC4A-LO3A1
Analoges E/A-Modul pannung (0-10V DC) Eingange
Thermoelement, Strom (4-20mA) 1 Ausgang FCAA-LO3AP1
Widerstandsthermometer Abnehmbare g
. Klemmleiste
Analoges Eingangsmodul gggm?f%é?ngv DC) - 2 Eingange FC4A-J2A1
lAnaloges Ausgangsmodul | — gg%m“(’z_gzé?ﬁ%))v DC) | 1 Ausgang FC4A-K1AL
*MMI-Modul *Programmiersoftware
Name Beschreibung Typ-Nr. Name Typ-Nr.
MMI-Modul Zur Anzeige und Anderung von erforderlichen Operanden FC4A-PH1 Prt_)grammier— ung Uberwachungssoftware ECOY-LP2CDW
MMI-Basismodul | Zur Montage von MMI-Modulen mit CPU-Modulen (modulare Steuerung) |FC4A-HPH] [WindLDR Ver.4.4]
*Fir CPU-Module (modulare Steuerung)
Name Beschreibung Typ-Nr.
RS232C-Kommunikationsmodul | Mini-DIN-Steckverhinder fir CPU-Module (modulare Steuerung) | FC4A-HPC1
e Mini-DIN-Steckverbinder fir CPU-Module (modulare Steuerung) | FC4A-HPC2
RS485-Kommunikationsmodul -
Klemmleisten fir CPU-Module (modulare Steuerung) FC4A-HPC3
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MICROsmartSpeicherprogrammierbare Steuerung

« Option
Name Typ-Nr. Name Typ-Nr.
RS232C, Mini-DIN FC4A-PC1 Computerverbindungskabel 1C (3 m lang) FC2A-KC4C
Kommunikations- -
adapter RS485, Mini-DIN FC4A-PC2 Modemkabel 1C (3 m lang) FC2A-KM1C
RS485, Schraubklemmen FC4A-PC3 Anwenderkommunikationskabel 1C (2,4 m lang) FC2A-KP1C
Echtzeituhr-Modul FC4A-PT1 HG-Kommunikationskabel 1C (5 m lang) FC4A-KC1C
Speicherkarte (32 KB) FC4A-PM32 HG-Kommunikationskabel 2C (5 m lang) FC4A-KC2C
RS232C/RS485-Wandler FC2A-MD1 0,5m FC9Z-H050A20
26-polige MIL-Stecker fir CPU-Module fir : . im FC9Z-H100A20
Steckbuchse mod. St. (Packungsmenge: 2) FC4A-PMC26P Abgeschirmt
- - 2m FC9Z-H200A20
20-polige MIL-Stecker fur E/A-Module FCAA-PMC20P
Steckbuchse (Packungsmenge: 2) 20-adrig 3m FC9Z-H300A20
10-er Klemmleisten | Fiir E/A-Module (Packungsmenge: 2) | FC4A-PMT10P 0,5m FC9Z-H050B20
11-er Klemmleisten | Fiir E/A-Module (Packungsmenge: 2) | FC4A-PMT11P U hirmt 1im FC9Z-H100B20
- " ngeschirm
18k (el e Fiir CPU-Module fiir mod. St. FC4A-D20RK1 FCAA-PMT13P < om FC9Z-H200B20
und FC4A-D20RS1 (Packungsmenge: 2) 2
" S 3m FC9Z-H300B20
Fiir CPU-Module fiir mod. St. FC4A-D20RK1 FCAA-PMTK16P X
. (Packungsmenge: 2) < 0,5m FC9Z-H050A26
16-er Klemmleisten — " u
Fiir CPU-Module fiir mod. St. FC4A-D20RS1 im FC9Z-H100A26
(Packungsmenge: 2) FCAA-PMTSI16P Abgeschirmt
X 2m FC9Z-H200A26
Kabel fuir analogen Spannungseingang (1 m lang) FC4A-PMAC2P
- - ) 3m FC9Z-H300A26
Direktmontagestreifen FC4A-PSP1P 26-adrig
Alumin T 0,5m FC9Z-H050B26
-Schi uminium
s L (Packungsmenge: 10) . 1m FC9Z-H100B26
(1,5 m lang) Stahl BAP1000NP Ungeschirmt 5 FCOZ.H200B26
Montageklammern | (Packungsmenge: 10) BNL6P m .
3m FC9Z-H300B26
Technische Daten (CPU-Modul)
« Allgemeine technische Daten
FC4A-D20K3 FC4A-D20RK1 FC4A-D40K3
Typ-Nr. FC4A-C10R2 FC4A-C16R2 FC4A-C24R2 FCAA-D20S3 FCAA-D20RS1 FCAA-DA0S3
Typ CPU-Modul (Kompaktsteuerung) CPU-Modul (modulare Steuerung)
Nennspannung 100 bis 240 VAC 24 VDC

Zulassiger Bereich

85 bis 264 VAC

20,4 bis 26,4 VDC (einschlieBlich Restwelligkeit)

Nennfrequenz

50/60 Hz (47 bis 63 Hz)

Maximaler Eingangsstrom

0,25 A (85 VAC)

0,30 A (85 VAC)

0,45 A (85 VAC) *2

0,56 A (26,4 VDC)*3 | 0,70 A (26,4 VDC)*3

Maximale
Leistungsaufnahme

30 VA/264 VAC *1
20 VA/100 VAC

31 VA/264 VAC *1
22 VA/100 VAC

40 VA/264 VAC *2
33 VA/100 VAC

15 W/26,4 VDC *3| 19 W/26,4 VDC *3

Zulassige Netzausfalldauer

20 ms (bei Nennein- und -ausgangen)

10 ms (bei 24 VDC)

Durchschlagsfestigkeit

Zwischen Stromanschluss und @ -Klemmen: 1500 VAC, 1 min.

Zwischen Stromanschluss und & -Klemmen: 500 VAC, 1 min.

Zwischen E/A und @ -Klemmen: 1500 VAC, 1 min.

Zwischen E/A und & -Klemmen: 1500 VAC, 1 min.

Isolationswiderstand
(500 VDC Isolationsmessgerat)

Zwischen Stromanschluss und ©-Klemmen: min. 10 MQ

Zwischen Stromanschluss und & -Klemmen: min. 10 MQ

Zwischen E/A und @ -Klemmen: min. 10 MQ

Zwischen E/A und A& -Klemmen: min. 10 MQ

Storfestigkeit

AC-Anschlussklemmen: 1,5 kV, 50 ns bis 1 ps
E/A-Klemmen (Kupplungsklemme): 1,5 kV, 50 ns bis 1 ps

DC-Anschlussklemmen: 1,0 kV, 50 ns bis 1 pys
E/A-Klemmen (Kupplungsklemme): 1,5 kV, 50 ns bis 1 ps

Einschaltstrom

max. 35 A

‘ max. 35 A

[ max. 40 A

max. 50 A (24 VDC)

Stromversorgungsleitung

UL1015 AWG22, UL1007 AWG18

Betriebstemperatur

0 bis 55 °C

Lagertemperatur

-25 bis +70 °C

Relative Luftfeuchtigkeit

30 bis 95 % RH1 (ohne Kondensation)

Betrieb: 0 bis 2.000 m

fiohe Transport: 0 bis 3,000 m

Verschmutzungsgrad 2 (IEC 60664)

Betriebsatmosphére Frei von korrosiven Gasen

Schutzart IP 20

Schutzerde UL1007 AWG16 H UL1015 AWG22, UL1007 AWG18

Vibrations- | DIN-Schiene montiert| 10 bis 57 Hz / Amplitude 0,075 mm, 57 bis 150 Hz / Beschleunigung 9,8 m/s? (1 g) / 2 Stunden in allen 3 Achsen
festigkeit | Direkt montiert | 2 bis 25 Hz / Amplitude 1,6 mm, 25 bis 100 Hz / Beschleunigung 39,2 m/s2 (4 g) / 90 Minuten in allen 3 Achsen
StoRfestigkeit 147 m/s? (15 g) ,11 ms, 3 StéRe pro Achse, drei senkrecht zueinander stehende Achsen (IEC 61131)

Gewicht 230 g [ 250 g 305g [ 1409 [185¢ [180g

*1 Die Leistungsaufnahme des CPU-Moduls schlie3t 250 mA Sensorleistung mit ein.
*2 CPU-Modul (einschlieBlich 250 mA Sensorleistung) + 4 E/A-Module
*3 CPU-Modul + 7 E/A-Module
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» Funktionsspezifikation

Steuersystem Gespeichertes Programmsystem
Befehle 35 Grundanweisungen

38 erweit. Anweisungen | 40 erweit. Anweisungen | 46 erweit. Anweisungen | 53 erweit. Anweisungen | 70 erweiterte Anweisungen
Programmspeicher 4.800 Byte 15.000 Byte 27.000 Byte 27.000 Byte 31.200 Byte
*4 (800 Schritte) (2.500 Schritte) (4.500 Schritte) (4.500 Schritte) (5.200 Schritte)
Anwenderprogr.-speicher | EEPROM

Verarbei- | Grundanweisung| 1,65 ms (1000 Schritte)

tungsdauer | END-Verarbeitung *5 | 0,64 ms

Erweiterbare E/A-Module | - 4 Module 7 Module

R Eingang 6 9 14 Erweiterung:| 12 Erweiterung: | 12 Erweiterung: | 24 Erweiterung:
Ausgang 4 7 10 64 8 128 8 224 16 224

Merker 256 1024

Schieberegister 64 128

Datenregister 400 1300

Erweiterungsdatenregister | — 6000

Zahler 32 100

Zeitgeber (15,100 ms, 10 ms, 1 ms) | 32 100

Sicherungsdauer

Ca. 30 Tage (typisch) bei 25 °C und voll geladener Pufferbatterie

Akkulebensdauer

(=)

5 Sicherungsdaten Merker, Schieberegister, Zahler, Datenregister, Erweiterungsdatenregister
(4]

S | Batterie Lithium-Akku

% Ladedauer Ca. 15 Stunden von 0 % bis 90 % Aufladung

8

5 Jahre, wenn 9 Stunden geladen und 15 Stunden entladen wird

Austauschbarkeit

Nicht mdglich, den Akku auszutauschen

Selbstdiagnosefunktion

Stromausfall, Watchdog-Timer, Feldbus, Anwenderprogramm-EEPROM-Priifsummenfehler, Prifsummenfehler voreingestellter Wert Zeitgeber/Zahler, Anwenderprogramm-RAM-
Priifsummentehler, Datensicherung, Anwenderprogramm-Syntax, Anwenderprogramm schreiben, Fehler in der CPU, E/A-Bus-Initialisierung, Anwenderprogramm-Ausfiihrung

Eingangsfilter

3 bis 15 ms (in Schritten von 1 ms)

Impulseing./Unterbrechungseing. | 4 (12 bis I5) Minimale Einschaltimpulsbreite: max. 40 ps Minimale Ausschaltimpulsbreite: max. 150 ps
Max. Zahlfrequenz und Insgesamt  Ein-/zweiphasig auswahlbar: 20 kHz (1 Z&hler) Insgesamt  Ein-/zweiphasig auswahlbar: 20 kHz (2 Z&ahler)
g Anzahl schneller Zahler 4 Zahler Einphasig: 5 kHz (3 Zahler) 4 Zahler Einphasig: 5 kHz (2 Z&hler)
T =
£ rf‘; Zahlbereich 0 bis 65535 (16 Bit)
& N | Betriebsart Drehgeber und Vorwartszahler
Anak)ges Anzahl 1 ‘ 2 H 1
Potentiometer | Datenbereich| 0 bis 255
Anzahl 1
Analoger Eingangsspgs bereich 0 bis 10 VDC
Spannungs- - - -
eingang Eingangsimpedanz Ca. 100 kQ
Datenbereich 0 bis 255 (8 Bit)
Impuls- Anzahl 2
ausgang Max. Frequenz 20 kHz
Ausg.spannungl-strom | 24 VDC (+10 % bis -15 %), 250 mA
Sensor- Uberlastschutz | Nicht erhaltlich -
netzteil
Isolation Von der internen Schaltung getrennt
Komm.-anschluss 1 RS232C, Wartungskommunikation, Anwenderkommunikation
Komm.-anschluss 2 / Kommu- - - - - -
nikationsadapter (Option) *6 | ~ Mdglich Maoglich Mdoglich Maoglich Mdoglich
Echtzeituhr-Modul (Option) | Mdglich Mdglich Maoglich Mdoglich Maoglich Mdoglich
Speicherkarte (Option) Maoglich Mdglich Maoglich Mdglich Maglich Mdglich
MMS-Modul (Option) Maoglich Mdoglich Maoglich Maoglich Maoglich Maoglich

*4 1 Schritt entspricht 6 Byte.
*5 Erweiterte E/A-Funktion, Verarbeitung der Uhrfunktion, Verarbeitung der Datenverbindung sowie Unterbrechungsverarbeitung nicht enthalten
*6 RS232C: Wartungskommunikation, Anwenderkommunikation, Modemkommunikation

* Technische Daten Kommunikationsanschluss (RS232C-Anschluss 1)

Typ Kompaktsteuerung \ Mod. Steuerung
Standards EIA RS232C

Max. Baudrate 19.200 Bit/s

Wartungskommunikation Maoglich

Anwenderkommunikation | Méglich

Modemkommunikation Nicht moglich

Feldbuskommunikation Nicht moglich

Kabel

Spezialkabel *7

Isolierung zwischen Netzteil und
Kommunikationsanschluss

Nicht isoliert

RS485: Wartungskommunikation, Feldbus

*7 FC2A-KCAC,FC2A-KP1C,FC4A-KC1C,FC4A-KC2C
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» Technische Daten DC-Eingang
FC4A-D20K3 FC4A-D20RK1 FC4A-D40K3
Typ-Nr. FC4A-C10R2 FC4A-C16R2 FC4A-C24R2 FC4A-D20S3 FCAA-D20RS1 FC4A-D40S3
Nenneingangsspannung 24 VDC NPN und PNP
Zulassiger Bereich 20,4 bis 28,8 VDC 20,4 bis 26,4 VDC
10 und 11: 11 mA 10, 11, 16, 17: 5 mA/Eingang (24 VDC)

Nenneingangsstrom

12 bis 17, 110 bis 115: 7 mA/Eingang (24 VDC)

12 bis 15, 110 bis 127: 7 mA/Eingang (24 VDC)

Eingangsimpedanz

10 und I1: 2,1 kQ
12 bis 17, 110 bis 115: 3,4 kQ

10, 11, 16, 17:

5,7 kQ

12 bis I5, 110 bis 127: 3,4 kQ

Ausschaltzeit

12 bis 17, 110 bis 115: 150 ps + Filterwert

Einschaltzeit 10 bis 15: 35 ps + Filterwert 10 bis 17: 35 ps + Filterwert
16, 17, 110 bis 115: 40 ps + Filterwert 110 bis 127: 40 ps + Filterwert
10 und 11: 45 ps + Filterwert 10, 11, 16, 17: 45 ps + Filterwert

12 bis 15, 110 bis 127: 150 ps + Filterwert

Anzahl Eingange

6 (6/1 Gemeinsamer)‘ 9 (9/1 Gemeinsamer)‘ 14 (14/1 Gemeins.)

12 (12/1 Gemeins.)

12 (12/1 Gemeins.)

24 (12/1 Gemeins.)

Auf Hauptplatine | - FL2_6A2MA MCl.S/_lS—G-3.81BK FL2_6A2MA
Steck- (Oki Electric Cable) | (Phoenix Contact) (Oki Electric Cable)
verbinder | Anzahl Steckzyklen | — min. 100-mal
Galvan. | Zw. Eingangsklemmen | Nicht isoliert
Trennung | Interne Schaltung | Optokoppler isoliert
Eingangstyp Typ 1 (IEC61131)
\E/):ririggul_:gﬂ IR Nicht benétigt

Signalbestimmungsverfahren

Statisch

Auswirkung eines inkorrek-
ten Eingangsanschlusses

Sowohl NPN- als auch PNP-Eingangssignale kdnnen angeschlossen werden. Wird ein den Nennwert tiberschreitendes
Eingangssignal angelegt, kann dauerhafter Schaden entstehen.

Kabellange

3m

e Technische Daten des

NPN- und PNP-Transistorausgangs

» Technische Daten Relaisausgang

Anzahl Ausgange und 8 2 16 Anzahl Ausgange 4 7 10 8
gemeinsame Leitung (8/1 Gemeins.)| (2/1 Gemeins.)| (8/1 Gemeins.) Anzahl COMO 3 4 4 @ T:.%
Ausgangstyp FC4A-D20K3/D20RK1/D40K3: NPN-Ausgang S\fginmg:in- CcoMm1 1 2 4 3

FC4A-D20S3/D20RS1/D40S3: PNP-Ausgang r— COM2 - 1 1 2
Nennlastspannung 24\V/DC Leitung COM3 - - 1 1
Betriebs-Lastspannungsbereich | 20,4 bis 28,8V DC Ausgangstyp 1 SchlielRer

Nennlaststrom

0,3 A pro Ausgang

Max. Laststrom

1 A pro gemeinsame Leitung

2 A pro Ausgang

Max. Laststrom

8 A pro gemeinsame Leitung

Spannungsfall
(Spannung EIN)

max. 1V (zwischen COM und Ausgangs-
klemmen, wenn Ausgang eingeschaltet ist)

Minimale Schaltlast

0,1 mA/0,1 VDC (Referenzwert)

Anfangl. Kontaktwiderstand

max. 30 mQ

Einschaltstrom max. LA Elektrische Lebensdauer min. 100.000 Schaltungen

Kriechstrom max. 0,1 mA (Nennlast 1.800 Schaltungen/Stunde)
PEmmEEE 1L PVELY Mechanische Lebensdauer min. 20.000.000 Schaltungen

Max. Klemmlast 8w (ohne Last 18.000 Schaltungen/Stunde)

Induktive Last

L/R = 10 ms (28,8 VDC, 1 Hz)

Nennlast (ohmsch/induktiv)

240 VAC/2 A, 30 VDC/2 A

Externer Stromverbrauch

max. 100 mA, 24 VDC
(Spannung an der Klemme +V oder -V)

Zwischen Ausgangsklem- -
Galvan. | ey und intemer Schaltung Optokoppler isoliert
Trennung

Zwischen Ausgangsklemmen | Nicht isoliert

A e FL26A2MA MC15/16-G-381BK | FL26A2MA
Ste;k-d ptp (Oki Electric Cable) | (Phoenix Contact) | (Oki Electric Cable)
verbinder

Anzahl Steckzyklen min. 100-mal
Ausg- | Einschaltzeit 5 pis (Q0,Q1), 300 ps max. (Q2 - Q7, Q10 - Q17)
verzdg. | Ausschaltzeit 5 pis (Q0,Q1), 300 ps max. (Q2 - Q7, Q10 - Q17)

Zwischen Ausgang )
i) @ 4ETmE 1.500 VAC, 1 min.
Isola-
tions- Zwischen Ausgangsklemme .
wider- und interner Schaltung 1.500 VAC, 1 min.
stand P
wischen Ausgangs- )
Klemmen (COMs) 1.500 VAC, 1 min.
Auf Hauptplatine | - *9
Steck-
verbinder min. 100-
Anzahl Steckzyklen | — mal.

*9 MC1.5/16-G-3.81BK (Phoenix Contact)
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» Einsatzgrenzen der E/A
(Kompaktsteuerung)

¢ FC4A-C10R2 * FC4A-C16R2 e FC4A-C24R2
Eingangsspannung (V DC) Umgebungstemperatur Eingangsspannung (V DC) Umgebungstemperatur Eingangsspannung (V DC) Umgebungstemperatur
55°C 4 45

» Verringern Sie die Eingangsspannung
oder die Anzahl der E/A, die gleich-

5°C °C I " 2
28,8V 28,8V 28,8V zeitig eingeschaltet werden, bei Einsatz
|_Umgebungs- | Umgebungs- . _
26.4v 26.4v femparatur 26,4y Temperatur der Module bt_a_l einer OU mgebungs
5°C 55°C temperatur von uber 40 °C.
0 50%  100% 0 50%  100% 0 50%  100%
Prozentsatz der gleichzeitig eingeschalteten E/A Prozentsatz der gleichzeitig ei EIA P der gleichzeitig eir E/A

(Modulare Steuerung)
e FC4A-D20K3/D20S3 e FC4A-D20RK1/D20RS1 * FC4A-D40K3/D40S3

Eingangsspannung (V DC) Umgebungstemperatur  Eingangsspannung (V DC) Umgebungstemperatur Eingangsspannung (V DC) Umgebungstemperatur
o °C o

26,4V 26,4V 26,4V
[lUmgebungs- |Umgebungs-
24,0V temperatur 24,0V 24,0V temperatur
55°C 55°C
0 So%  100% 0 So%  100% 0 50%  100%
Pr der gleichzeitig ei EIA Prozentsatz der gleichzeitig eingeschalteten E/A P der gleichzeitig eing E/A
« Interne Eingangsschaltung « Interne Ausgangsschaltung
(Kompaktsteuerung) (Modulare Steuerung) (Modulare Steuerung)
10,11 10,11, 16, 17 ¢ NPN-Ausgang
1,8 k%o I 4,7 K%o —
EingangO———w—— o EingangO————w—— o Ry
S s —¢ O
g g N 4
com L |3 com 2 |8 ™~ x
g g e
I} 3 Interne Ausgang
£ £ Schaltung
12 bis 115 [l 12 bis 15 und 110 bis 127 : 2 \}E‘
3,3 k%o 3,3 k%o % -
Eingang ) g’ EingangO) g COM(-)
Y 3L |9 Y X § « PNP-Ausgang
f= c
3 £ com
com O 2 com O e , )
B X
Interne Ausgang
Schaltung
. x
T R 4
v
- O
 Technische Daten Kommunikationsadapter und Kommunikationsmodul » Technische Daten MMI-Modul (Option)
Typ-Nr FC4A-PC1 FC4A-PC2 FC4A-PC3 Typ-Nr. FC4A-PH1
’ FC4A-HPC1 FC4A-HPC2 FC4A-HPC3 Spannung 5 VDC (vom CPU-Modul geliefert)
Standards EIA RS232C EIA RS485 EIA RS485 Gewicht 209
Maximale . . Computervern.. 19.200 Bit's
Baudrate 19.200 Bit's 19.200 Bit/s Feldus 38400 Bits « Technische Daten Speicherkarte (Option)
Wartungskommunikation | Méglich Maglich Maoglich Typ-Nr. FC4A-PM32
Anwenderkommunikation | Méglich Nicht moglich Nicht moglich Speichertyp EEPROM
Modemkommunikation | Mdglich Nicht méglich Nicht méglich Zugangl. Speicherkapazitét | 32 KB
Feldbuskommunikation | Nicht méglich Nicht moglich Maoglich Hardware fiir Datensicherung] CPU-Modul
Maximale Kabellange | Spezialkabel *10 | Spezialkabel *11 | 200 m Software fiir Datensicherung | WindLDR
Anzahl Slave-Stationen| — - 31 Anz. gespeicherter Programme | Ein Anwenderprogramm kann auf einer Speicherkarte gespeichert werden.

Isolierung zwischen
interner Schaltung
und Komm.anschluss

Nicht isoliert

» Technische Daten Echtzeituhr-Modul (Option)

Empfohlenes Abgeschirmte verdrilte Typ-Nr. FC4A-PT1
. Zweidrahtleitung mit einem — - -
Kabel fiir RS485 Kemdraht mit min. 0,3 mi. Genauigkeit +30 s/Monat (typisch) bei 25 °C
Leiterwiderstand max. 85 Q/km Sicherungsdauer | Ca. 30 Tage (typ.) bei 25 °C und voll geladener Pufferbatterie
Abschirmwiderstand max. 20 Q/km Batterie Lithium-Akku
*10 FC2A-KC4C, FC2A-KM1C, FC4A-KC1C, FC4A-KC2C Ladedauer Ca. 10 Stunden von 0 % bis 90 % Aufladung
* -
11 FC2A-KPIC Austauschbarkeit | Nicht moglich, den Akku auszutauschen
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Technische Daten (Erweiterungs-E/A-Modul)

» Technische Daten DC-Eingangsmodul

» Technische Daten Relaisausgangsmodul

Nennlaststrom

0,3Apro Ausgang (bei 288VDC) | 0,1 A pro Ausgang (bei 28,8 VDC)

Maximaler | Pro Ausg.

0,36 A (bei 28,8 VDC)| 0,12 A (bei 28,8 VDC)

Laststrom

progem. Lig] 3 A (bei 28,8 VDC)

1 A (bei 28,8 VDC)

Spannungsfall (Spg. EIN)

max. 1V (zwischen COM und Ausgangsklemmen, wenn Ausgang eingeschaltet ist)

eines inkorrek-
tenEingangs-
anschlusses

Tvo-N FC4A- FCA4A- FCA4A- FCA4A- Typ-Nr. FC4A-R081 FC4A-R161
-Nr.
0 N08B1 N16B1 N16B3 N32B3 Anz, Ausgénge und gemeins.Ltg | 8 (4/1 Gemeinsamer) 16 (8/1 Gemeinsamer)
Y 8 16 32 Ausgangstyp 1 Schliel3er
nzahl =ingange (8/1 Gemeins.) | (16/1 Gemeinsamer) (16/1 Gemeins. Ve proAusg. | 2 A
Nenneingangsspannung | 24 VDC NPN-/PNP-Eingangssignal Laststrom | progem. Ltg. | 7 A ‘ 8A
Eingangsspannungsbereich | 20,4 bis 28,8 VDC Minimale Schaltlast 0,1 mA/0,1 VDC (Referenzwert)
Nenneingangsstrom | 7 mA/Eingang (24 VDC) 5 mA/Eingang (24 VDC) Anféngl. Kontakiwiderstand | max. 30 mQ
Eingangsimpedanz | 3,4 kQ 4,4 kQ Elektr. Lebensdauer | min. 100.000 Schaltungen (Nennlast 1.800 Schaltungen/Stunde)
Einschaltzeit (24 VDC) | 4 ms Mechan. Lebensdauer | min. 20.000.000 Schaltungen (ohne Last 18.000 Schaltungen/Std.)
Ausschaltzeit (24 VDC)| 4 ms Nennlast (ohmschfinduktiv)| 240 VAC/2 A, 30 VDC/2 A
Galvanische Zwischen Eingangsklemmen: Nicht isoliert Isolafi Zwischen Ausgang und © - od. & -Klemmen: 1.500 VAC, 1 min.
. g ieqli solations-
Trennung Interne Schaltung: Uber Optokoppler isoliert widerstarsm Zwischen Ausgangsklemme und interner Schaltung: 1.500 VAC, 1 min.
Eﬁeyig_izt f#r Nicht benétigt Zwischen Ausgangsklemmen (COMSs): 1,500 VAC, 1 min.
=/A-VETDINGUNg A auf Haupt- | MC1.5/11-G-3.81BK MC1.5/10-G-3.81BK
Signalbestimmungsverfahren| Statisch Steck- platine (Phoenix Contact) (Phoenix Contact)
. . Sowohl NPN- als auch PNP-Eingangssignale kénnen verbinder | Anzahl . ]
ﬁtz‘::gtl:;? sill:-es angeschlossen werden. Wird ein den Nennwert Steckzyklen | ™" 100-mal
gangsanschlusses 3bersEh;teltegdﬁsdElngar;gfs':gnal angelegt, kann (N Al Eln- | 30 mA (5 VDC) 45 mA (5 VDC)
Sa“?’ .‘?‘b €r >chaden entste Iel'(‘- - Strom- | 94nge EIN[ 40 mA (24 VDC) 75 mA (24 VDC)
Kabellange m in Ubereinstimmung mit elektromagnetischer ver- :
Vertraglichkeit Alle Ein- | 5 mA (5 VDC) 5mA (5 VDC)
auf Haupt- | MC1.5/10-G-3.81BK FL20A2MA brauch | gange AUS| 0 mA (24 vDC) 0 mA (24 VDC)
Stec}(- platine (Phoenix Contact) (Oki Electric Cable) Canan; 110g 145 g
verbinder |Anzahl min. 100-mal
Steckzyklen | MIN- 100-ma
Interner | AlleEin- |1 25mA (5 VDC) | 40 mA (5 VDC) | 35 mA (5 VDC) | 65 mA (5 VDC) « Technische Daten Gemischtes E/A-Modul
Strom- | 94nge EIN | 0 mA (24 VDC) | 0 mA (24 VDC) | 0 mA (24 VDC) | 0 mA (24 VDC)
ver Typ-Nr. FC4A-MO8BR1 FC4A-M24BR2
) Alle Ein- [5mA(5VDC) |5mA(5VDC) |5mA(5VDC) |10 mA (5VDC) — - -
brauch | gange AUS| 0 mA (24 VDC) | 0 mA (24 VDC) | 0 mA (24 VDC) | 0 mA (24 VDC) Anzj Eingange |4 (4/1 Gemelnsamer)‘ 1§ (16/1 Gemeinsamer)
Gewicht 85 g 1009 65 g 1009 N?nne|ngangsspann9ng 24 VDC NPN-/PNP-Eingangssignal
Eingangsspgs.bereich | 20,4 bis 28,8 VDC
o | Nenneingangsstrom | 7 mA/Eingang (24 VDC)
« Technische Daten Transistorausgangsmodul i Eingangsimpedanz | 3,4 kQ
= -
T FC4A-TO8K1 FC4A-T16K3 FC4A-T32K3 il | Einschaltzeit | 4 ms (24 VDC)
YP-NT- FC4A-T08S1 FC4A-T16S3 FC4A-T32S3 8 Ausschaltzeit | 4 ms (24 VDC)
Anz. Ausgénge und gemeins. Lig. | 8 (8/1 Gemeins.) | 16 (16/1 Gemeins.) | 32 (16/1 Gemeins.) § Galvanische | Zwischen Eingangsklemmen: Nicht isoliert
Ausganast FC4A-TLIKO: NPN-Transistorausgang 8| Trennung Interne Schaltung: Uber Optokoppler isoliert
gangstyp FC4A-T[IS[J: PNP-Transistorausgang 2 [ Extere Last fir . .
3| ElAVerbin dung Nicht benétigt
Nennlastspannung | 24 VDC ce - -
B N 0 4 bis 260 VDO 5 | Signabesimmungsverahven | Statisch
FUELS ESPATUIGHeTED 2018 25, 2 Auswirkung Sowohl die NPN- als auch die PNP-Eingangssignale

kdnnen angeschlossen werden. Wenn ein den
Nennwert tiberschreitendes Eingangssignal angelegt
wird, kann dauerhafter Schaden entstehen.

Kabellange

3 m in Ubereinstimmung mit elektromagnetischer
Vertraglichkeit

Einschaltstrom max. 1 A Anz. Ausgénge | 4 (4/1 Gemeinsamer) ‘ 8 (4/1 Gemeinsamer)
Kriechstrom max. 0,1 mA 2| Ausgangstyp | 1 SchlieRer
a
Klemmspannung |39V +1V Pl Mar,  |proAusg.[ 2 A
>
Max. Klemmlast |8 W & Laststrom pro gem, Ltg| 7 A
Induktive Last L/R = 10 msec (28.8V DC, 1Hz) % Minimale Schaltlast | 0,2 mA/0,1 VDC (Referenzwert)
o -
Externer FCAA-TCIKI: 100 mA max., 24 VDC (Spannung an Klemme +V) = | Mgl Konitidersnd | max. 30 m<2
Stromverbrauch | FC4A-TLIS[: 100 mA max., 24 VDC (Spannung an Klemme -V) g Elektr. Lebensdauer| min. 100.000 Schaltungen (Nennlast 1.800 Schaltungen/Stunde)
Galvanische 2w. Ausgangsklemme und interner Schaltung: Uber Optokoppler isoliert @ | Mech. Lebensdauer| min. 20.000.000 Schaltungen (ohne Last 18.000 Schaltungen/Stunde)
Trennung Zwischen Ausgangsklemmen: Nicht isoliert g [\éi'm;ﬁ‘/m dukiy) | 240 VAC/2 A, 30 VDC/2 A
auf Haupt- | MCL5/10-G-3.81BK . . = . N , .
Steck- platine (Phoenix Contacl) FL20A2MA (Oki Electric Cable) ﬁ Isolations- Zwlschen Ausgang und © O_d‘ £ -Klemmen: 1.500 VAC, 1 mm.
} h Zwischen Ausgangsklemme und interner Schaltung: 1.500 VAC, 1 min.
verbinder | Anzahl ) | widerstand ;
Steckzyklen | ™" 100-mal Zwischen Ausgangsklemmen (COMSs): 1.500 VAC, 1 min.
(An— AlleEin- |10 mA (5VDC) |10 mA (5VDC) |20 mA (5 VDC) aluf Haupt- MCl.S/;I.l-G-3.81BK Eingang:.F6018-17P (FUJ:?COH)
Strom. | 93nge EIN| 20 mA (24 VDC) | 40 mA (24 VDC) | 70 mA (24 VDC) Ste;'k-d 2&'[”;? (Phoenix Contact) Ausgang:F6018-11P (Fujicon)
verbinder |Anzal h
ver | AleEn 5mA(5VDC) 5mA(5VDC) |10 mA (5VDC) Steckzyklen | MiN- 100-mal -
rauch | gange AUS| 0 mA (24 VDC) | 0 mA (24 VDC) | 0 mA (24 VDC) nterner | AleEin- [ 25 mA (5 vDC) 65 mA (5 VDC)
Ausg.ver- Einschaltzeit | max. 300 ps Strom- gange EIN| 20 mA (24 VDC) 45 mA (24 VDC)
z0gerung | Aysschaltzet | max. 300 ps ver- AleEin- |5 mA (5V DC) 10 mA (5 VDC)
Gewicht 85g [70g [105¢g brauch | gange AUS| 0 mA (24V DC) 0 mA (24 VDC)
Gewicht 95¢g 1409
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» Einsatzgrenzen der Eingange

(FC4A-NO8B1)

Umgebungs-

Eingangsspannung (V DC)  temperatur
28,8V 55%¢
26,4V
24,0V

0 50%  100%

Prozentsatz der gleichzeitig eingeschalteten E/A  Prozentsatz der gleichzeitig eingeschalteten E/A  Prozentsatz der gleichzeitig eingeschalteten E/A Py

(FC4A-N16B1)

Umgebungs-

Eingangsspannung (V DC) temperatur
gangsspannung (V DC) heoe

288V | Umgebungs-
26,4V temperatur
24,0V 55°C

0 50%  100%

(FC4A-N16B3/N32B3)
Umgebungs-
i temperatur
Eingangsspannung (V DC) 3pO°C
28,8V
26,4V
24,0V

55°C

0 50% 100%

| Umgebungs- 26,4V
temperatur 24,0V

(FC4A-MO8BR1)
Umgebungs-

Eingangsspannung (V DC) temg;[gtur

28,8V

0 50%  100%

der

(FC4A-M24BR2)

Umgebungs-

Eingangsspannung (V DC) temperatur
45°C
28,8V
264V Umgebungs-
240v temperatur
55°C
0 50%  100%

E/A  Prozentsatz der gleichzeitig eingeschalteten E/A

- Interne Eingangsschaltung
(FC4A-N081, FC4A-N16B1)

 Interne Ausgangsschaltung
(FC4A-TO8K1, FC4A-T16K3, FC4A-T32K3)

/N Warnung

- Verringern Sie die Eingangs-
spannung oder die Anzahl der E/A,

33k w die gleichzeitig eingeschaltet
Eingang ) : g e werden, bei Einsatz der Module bei
= R A einer Umgebungstemperatur von
) 4 27 A =~ " A Uber 40 °C.
[ %4\
= Ausgang
CcoM % Interne |
O - Schaltung
(FC4A-N16B3, FC4A-N32B3) %‘gE
4,3 k%o COM()
Eingang() g
v % g“f (FC4A-T08S1, FC4A-T16S3, FC4A-T32S3)
o COM(+)
com O £
— ry =
(FC4A-MO8BR1, FC4A-M24BR2) - A
3.3 k%o Interne usgang
Eingango ’ g’ Schaltung
E KW A
Y x2~L |3 -~ R 4
2 » a/)
com O £ i
Technische Daten (Analoges E/A-Modul)
» Technische Daten Analoges E/A-Modul » Eingangsschaltung
Typ-Nr. FC4A-LO3A1 FC4A-LO3AP1 FC4A-J2A1 FC4A-K1A1 V2 V1
Anzahl Eingange 2 2 2 - 15 M%e2 & Lo
Sgannun%seing. Thermoelement Sgannun%seing. Nicht angeschl.(A) ) &
Eingangssignal eI Widerstands- eI - 1 k%o 3 )
gangssignaltyp é(ﬁ{?ngglgqgf%gc) thormaraator é(g'?n;glgqgfrégc) +(B) Olo%v g Eingangsdaten
Anzahl Ausgéange 1 1 - 1 o Lk =
Spannungsausg. | Spannungsausg. Spannungsausg. -(®)
ausgangssignayp | ooV BS > | BIIIBE | e s
(4-20m D%) (4-20m D%) (4-20m D%) L }wahl-
Nennspannung 24 VDC 77@ % signal
Zulassiger Spannungsbereich| 20,4 bis 28,8 VDC VA
auf Haupt- o :
Steck- platine MC1.5/11-G-3.81BK (Phoenix Contact) . Ausgangsschaltung
verbinder |Anzahl .
Steckzyklen min. 100-mal = oL
Interne 50 mA (5VDC) |50 mA (5 VDC) |50 mA (5VDC) |50 mA (5 VDC £
Interner | eistung mA ( ) mA ( ) mA ( ) mA ( ) 2 . O-
Strom- % +
verbrauch | Externe 40 mA (24 VDC) | 40 mA (24 VDC) | 40 mA (24 VDC) | 40 mA (24 VDC) z
Leistung < ua 7
Gewicht 85¢g

« Technische Daten Analogeingang

Typ-Nr. FC4A-LO3A1, FC4A-J2A1 FC4A-LO3AP1
i Thermoelement

EirsErzesErEl Spannungseingang Stromeingang \é\ilciggsta‘a_%drsat:termometer Typ K (0 bis 1300 °C)

gangssignaltyp 0 bis 10V DC 4 bis 20 mA DC . Typ J (0 bis 1200 °C)

(-100 to 500°C) Typ T (O bis 400 °C)

Eingangsimpedanz min. 1 MQ 10Q max. 5 Q max. 250 Q
Wandlungsdauer max. 16 ms max. 50 ms
Wandlungswiederholzeit max. 16 ms max. 50 ms

Gesamtzeit der Eingangsdatenubertragung

32 ms + 1 Zykluszeit (Hinweis 1)

100 ms + 1 Zykluszeit (Hinweis 1)

Eingangstyp Eintakteingang ‘ Differenzeingang
Betriebsart Selbstabfrage
Wandlungsverfahren >A Typ ADC

(Fortsetzung néchste Seite)
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» Technische Daten Analogeingang (Fortsetzung)

Typ-N. FC4A-LO3A1, FC4A-J2A1 | FC4A-L03AP1 |
Max. Fehler bei 25°C +0,2 % des Skalenendwertes igitzs:/e‘)lIii?ei:(earl?rrgfvtvirzecs) Plus
Eingangs- | Temperaturkoeffizient +0,006 % des Skalenendwertes/°C
fehler Wiederholbarkeit nach Stabilisierungszeit | +0,5 % des Skalenendwertes
Nichtlinearitat +0,2 % des Skalenendwertes
Max. Fehler +1 % des Skalenendwertes
Digitale Auflésung 4096 Schritte (12 Bit)
K: 0,325 °C
LSB-Eingangswert 25 mv 4 pA 0,15°C J: 0,300 °C
Daten T: 0,100 °C
Datentyp im Applikationsprogramm| O bis 4095 (12-Bit-Daten) -32768 bis 32767 (optionale Bereichsbezeichnung) (Hinweis 2)
Monotonie Ja
Eingangsdaten ausserhalb Bereich| Erfassbar (Hinweis 3)
x;ﬁ;;ﬁgzglifggmigzgsgts max. £3 %, wenn eine Klemmspannung von 500 V an die Leistungs- und E/A-Verdrahtung angelegt wird (Hinweis 4)
Gleichtaktdaten Gleichtaktunterdriickung (CMRR): -50 dB
féiﬁeStig' Gleichtaktspannung 16 VDC
Eingangsfilter Nein
Kabel Fir hohere Storfestigkeit wird geschirmte verdrillte Zweidrahtleitung empfohlen | —
Nebensprechdampfung max. 2 LSB

Isolationswiderstand

500 V zwischen Eingangs- und Leistungsschaltung

Schutzart

Optokoppler zwischen Eingangs- und interner Schaltung

Auswirkung eines inkorrekten Eingangsanschlusses

Kein Schaden

Max. zulassige Dauer-Uberlast (Keine Beschadigung)

13VDC | 40mADC -

Auswahl des Signaltyps des Analogeingangs

Uber Softwareprogrammierung

Kalibrierung/Uberpriifung zur Aufrechterhaltung der Nenngenaigkeit

Nicht moglich (ca. 10 Jahre)

Hinweis 1: Gesamtzeit der Eingangsdatenubertragung = Wandlungswiederholzeit x 2+1 Zykluszeit
Hinweis 2: Die im analogen E/A-Modul verarbeiteten 12-Bit-Daten (0 bis 4095) kénnen linear zu einem Wert zwischen -32768 und 32767 konvertiert werden. Die optionale
Bereichsbezeichnung und Min.- und Max.-Werte der analogen E/A-Daten kénnen mit Hilfe von Datenregistern, die den analogen E/A- Modulen zugewiesen sind, ausgewahlt werden.

Hinweis 3: Wenn ein Fehler erfasst wird, wird ein entsprechender Fehlercode, der dem Betriebsstatus der analogen E/A zugeordnet wird, in einem Datenregister gespeichert.

Hinweis 4: Genauigkeit des Widerstandsthermometers ist nicht gewahrleistet, wenn Stérungen vorhanden sind.

» Technische Daten Analogausgang

Typ-Nr. FC4A-L03A1, FC4A-L03AP1, FC4A-K1A1
Ausgangsbereich 0 bis 10 VDC 4 bis 20 mA DC
Lastimpedanz min. 2 kQ max. 300 Q
Anwendbare Lastart Ohmsche Last
Einstellzeit 20 ms
Gesamtzeit der Ausgangsdateniibertragung| 20 ms + 1 Zykluszeit
Max. Fehler bei 25°C +0,2 % des Skalenendwertes
Temperaturkoeffizient +0,015 % des Skalenendwertes/°C
Wiederholbarkeit nach Stabilisierungszeit| +0,5 % des Skalenendwertes
Ausgangs- | Ausgangsspannungsfall +1 % des Skalenendwertes -
fehler Nichtlinearitat +0,2 % des Skalenendwertes
Ausgangswelligkeit max. 1 LSB
Uberschwingen 0%
Gesamtfehler +1 % des Skalenendwertes
Digitale Auflésung 4096 Schritte (12 Bit)
LSB-Ausgangswert 2,5mV ‘ 4 pA
Daten Datentyp im Applikationsprogramm| O bis 4095 (12-Bit-Daten) -32768 bis 32767 (optionale Bereichsbezeichnung) (Hinweis 5)
Monotonie Ja
Stromschleife offen - ‘ Erfassbar (Hinweis 6)
Max I Atzweichung max. £3 %, wenn eine Klemmspannung von 500 V an die Leistungs- und die E/A-Verdrahtung angelegt wird
Storfestig- wahrend elektr. Stérungstests
keit Kabel Fr hohere Storfestigkeit wird geschirmte verdrillte Zweidrahtleitung empfohlen
Nebensprechdampfung Keine Nebensprechdampfung auf Grund 1 Kanalausgangs

Isolationswiderstand

500 V zwischen Ausgangs- und Leistungsschaltung

Schutzart

Optokoppler zwischen Ausgangsschaltung und interner Schaltung

Auswirkung eines inkorrekten Ausgangsanschlusses

Kein Schaden

Auswahl des Signaltyps des Analogausgangs

Uber Softwareprogrammierung

Kalibrierung/Uberpriifung zur Aufrechterhaltung der Nenngenauigkeit

Nicht mdglich (ca. 10 Jahre)

Hinweis 5: Die im analogen E/A-Modul verarbeiteten 12-Bit-Daten (0 bis 4095) konnen linear zu einem Wert zwischen -32768 und 32767 konvertiert werden. Die optionale Bereichs-

bezeichnung und Min.- und Max.-Werte der analogen E/A-Daten kénnen mit Hilfe von Datenregistern, die den analogen E/A-Modulen zugewiesen sind, ausgewahit werden.

Hinweis 6: Wenn ein Fehler erfasst wird, wird ein entsprechender Fehlercode, der dem Betriebsstatus der analogen E/A zugeordnet wird, in einem Datenregister gespeichert..
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Anweisungsliste
« Grundanweisungen

Symbol Funktion Anzahl Byte
LOD Speichert Zwischenergebnisse und liest Kontaktstatus 6
LODN Speichert Zwischenergebnisse und liest invertierten Kontaktstatus 6
ouT Gibt das Ergebnis der logischen Bit-Operation aus 6
OUTN Gibt das umgekehrte Ergebnis der logischen Bit-Operation aus 6
SET Setzt das Ausgangs-, Merker- oder Schieberegister-Bit 6
RST Setzt das Ausgangs-, Merker- oder Schieberegister-Bit zuriick 6
AND Reihenschaltung von SchlieRerkontakten 4
ANDN Reihenschaltung von Offnerkontakten 4
OR Parallelschaltung von SchlieRBerkontakten 4
ORN Parallelschaltung von Offnerkontakten 4
AND ‘' LOD Reihenschaltung der Schaltungsblocke 5
OR ' LOD Parallelschaltung der Schaltungsblécke 5
BPS Speichert voriibergehend das Ergebnis der logischen Bit-Operation 5
BRD Liest das Ergebnis der log. Bit-Operation, das voriiberg. gespeichert wurde 3
BPP Stellt das Ergebnis der log. Bit-Operation, das voriiberg. gespeichert wurde, wieder her 2
TML Subtrahierender 1-Sekunden-Zeitgeber (0 bis 65535 s) 4
TIM Subtrahierender 100-ms-Zeitgeber (0 bis 6553,5 s) 4
TMH Subtrahierender 10-ms-Zeitgeber (0 bis 655,35 s) 4
T™S Subtrahierender 1-ms-Zeitgeber (0 bis 65,535 s) 4
CNT Vorwartszahler (0 bis 65535) 4
CDP Vor-/Ruckwartszéhler (Doppelimpuls) (0 bis 65535) 4
CuUD Vor-/Ruckwartszéhler (Auswahl) (0 bis 65535) 4
CC= Zahleristwertvergleich (=) 7
ccz Zahleristwertvergleich (>=) 7
DC= Vergleich (=) des Datenregisterwerts 8
DC2 Vergleich (>=) des Datenregisterwerts 8
SFR Vorwarts-Schieberegister 6
SFRN Ruckwarts-Schieberegister 6
SOTU Differentiationsausgang mit steigender Flanke 5
SOTD Differentiationsausgang mit fallender Flanke 5
JMP Sprung Uber bestimmten Programmbereich 4
JEND Beendet eine Sprunganweisung 4
MCS Startet eine Master-Steuerung 4
MCR Beendet eine Master-Steuerung 4
END Beendet ein Programm 2

« Erweiterte Anweisungen

Kompaktsteuerung Modulare Steuerung
Symbol Funktion Agzahl FC4A FC4A FC4A FCaA FC4A-8§8§§%
yte -C10R2 -C16R2 -C24R2 "D20K3 -D40K3
-D20S3 -D40S3
NOP Leerbefehl 2 O O O O O
MOV Verschieben von Daten 16 O O O O O
MOVN Invertiertes Verschieben von Daten 16 O O O O O
IMOV Daten indirekt verschieben 24-28 O O O O O
IMOVN Daten invertiert indirekt verschieben 24-28 O O O O O
IBMV Bits indirekt verschieben 24 - - - - ©)
IBMVN Bits invertiert indirekt verschieben 24 - - - - ©)
BMOV Schaltungsblock verschieben 18 - - - - O
CMP= Vergleichen auf Gleich 20 O O O O O
CMP<> Vergleichen auf Ungleich 20 O O O O O
CMP< Vergleichen auf Kleiner als 20 O O O O O
CMP> Vergleichen auf GroRer als 20 O O O O O
CMP<= Vergleichen auf Kleiner oder gleich 20 O O O O O
CMP>= Vergleichen auf GroRer oder gleich 20 O O O O O
ICMP>= Intervallvergleich groRer als oder gleich 22 - - - - ©)
ADD Addition 20 O O O ©) O
SuUB Subtraktion 20 O O O O O
MUL Multiplikation 20 O O O O O
DIV Division 20 ©) ©) ©) ©) ©)
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» Erweiterte Anweisungen (Fortsetzung)

Kompaktsteuerung Modulare Steuerung
Symbol Name Agzahl FC4A FC4A EC4A FCAA FC4A-3§8§§1
i -C10R2 -C16R2 -C24R2 "D20K3 -D40K3
-b20S3 -D40S3
ANDW UND-Wort 20 @) @) @) O ©)
ORW ODER-Wort 20 O O ©) ©) ®)
XORW Exklusives ODER-Wort 20 O O O O O
SFTL Daten nach links verschieben 12 O O O O O
SFTR Daten nach rechts verschieben 12 O O O O O
BCDLS BCD-Daten nach links verschieben 14 - - - - O
WSFT Wort verschieben 18 - - - - O
ROTL Daten nach links rotieren 12 O O O O O
ROTR Daten nach rechts rotieren 12 O O O O O
HTOB Hex in BCD 14 * * * ©) ©)
HTOA Hex in ASCII 18 * * * ©) ©)
BTOH BCD in Hex 14 * * * O O
BTOA BCD in ASCII 18 * * * O O
ATOH ASCIl in Hex 18 * * * ©) @)
ATOB ASCIl in BCD 18 * * * O O
ENCO Codieren 16 - - - - ©)
DECO Decodieren 16 - - - - O
TXD1 Senden 1 21-819 O O O O O
TXD2 Senden 2 21-819 - O O O O
RXD1 Empfangen 1 21-819 O O O O O
RXD2 Empfangen 2 21-819 - O O O O
LABEL Marke setzen 8 O O O O O
LIMP Sprung zu einer Marke 10 O ©) O O O
LCAL Unterprogrammaufruf 10 O O O O O
LRET Zuriick zur Adresse, die LCAL folgt 6 O O O O O
ROOT Quadratwurzel 14 * * * O ©)
DISP BCD-Anzeige 16 - - * O O
DGRD Digital lesen 20 - - * O O
WKTBL Wochentabelle 13-89 * * * O O
WKTIM Wochenschaltuhr 24 * * * O O
PULS1 Impulsausgang 1 12 - - - O O
PULS2 Impulsausgang 2 12 - - - O O
PWM1 Impulsbreitenmodulation 1 24 - - - ©) O
PWM2 Impulsbreitenmodulation 2 24 - - - O ©)
RAMP Rampenimpulsausgang 14 - - - O O
ZRN1 Impulsausgang 1, zweistufig 18 - - - - O
ZRN2 Impulsausgang 2, zweistufig 18 - - - - O
XYFS XY-Format einstellen (Approximation) 24-124 - - * O O
CVXTY Xin'Y konvertieren (Approximation) 18 - - * O O
CVYTX Y in X konvertieren (Approximation) 18 - - * O O
PID PID-Regelung 26 - - * O O
IOREF E/A-Daten aktualisieren 16 O O O O O
BCNT Bitzahler 18 - - - - O
ALT Alternativausgang 10 - - - - O
DTML 1-s-Zeitgeber (Doppelimpuls) 22 - - - - O
DTIM 100-ms-Zeitgeber (Doppelimpuls) 22 - - - - O
DTMH 10-ms-Zeitgeber (Doppelimpuls) 22 - - - - O
DTMS 1-ms-Zeitgeber (Doppelimpuls) 22 - - - O
TTIM Torzeitfunktion 10 - - - - O
DI Interrupt deaktivieren 8 - - - - O
El Interrupt aktivieren 8 - = - - @)

* Gilt nicht fur die zuvor auf den Markt gebrachten Ausfiihrungen FC4A-C10R2B, FC4A-C16R2B und FC4A-C24R2B.
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Abmessungen
« FC4A-C10R2, FC4A-C16R2 « FC4A-C24R2
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by 0 ~iap | Die folgende Abbild igt einen Systemaufbau, d dem Kompakt-
stouerungs-CPU-Modul mit 24 E/A, sinem Relaisausgangsmodul mit & Ausgangen
« FC4A-M24BR2 und einem DC-Eingangsmodul mit 16 Eingéangen besteht und mit Hilfe von
Montageklammern BNL6P auf eine 35 mm breite DIN-Schiene montiert ist.
3.8 | 1,0 70,0 9.0 95,0 23,5 | 23,5 |90
" ] i
3 Eo e o
i ] o I
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DIN-Schiene

Montageklammer BNL6P

* 85 mm bei herausgezogenem Schnapper .
Alle Abmessungen in mm
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Montagebohrungen
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Montagebohrungen bei FC4A-C24R2 und 23,5 mm breiten E/A-Modulen Montagebohrungen bei den Modulen FC4A-HPH1, FC4A-D20K3,
o FC4A-N16B3, FC4A-N32B3 und FC4A-M24R2 (von links nach
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OpenNet Controller FC3A

Mit dem OpenNet Controller erhalten Sie einzigartige Vielseitigkeit
und Funktion fiir die Kommunikation mit Standard-Feldbussen.

I
L}

O omf m [ | = - = -3
lak & |sd] Y=ilg} IH
[ —— | EdEl Programmiersoftware
I 5 ! I_ L ! g1 I [WindLDR Ver.4.]
! - 1 a M = :
- i E R 8 il UL
B _-_l'! =l afl S = . Eingangsmodul 5 Ausfiihrungen
« CPU-Modul Analogmodul 2 Ausfl?hrungen
Ausgangsmodul 7 Ausfiihrungen A
CPU-Modularten Typ-Nr. Anmerkung Erweiterungsmodul Stromversorgung 1 Ausfithrung c € €™
Schneller Zahler, NPN-Ausgang | FC3A-CP2K U [ DeviceNet 1 Ausfithrung 7
Schneller Zahler, PNP-Ausgang | FC3A-CP2S ave-reldbusmodule Iy o works 1 Ausfiihrung
Schneller Zahler, NPN-Ausgang | FC3A-CP2KM Mit Steckplatz Master-Feldbusmodul (Interbus) 1 Ausfiihrung ¢ US LISTED
Schneller Z&hler, PNP-Ausgang FC3A-CP2SM | fir Speicherkarte Miniatur-Speicherkarte 1 Ausfiihrung

SmartRelay FL1A

~SMARTer” als Relais, Zahler und Zeitgeber!
~SMARTer” als Systeme mit speicherprogrammierbaren Steuerungen!

'S » Probleme losen!
MARTer” Probleme lésen CE€ c@us LISTED

APPROVED

Programmiersoftware Speicherkarte PC-Kabel
I AT v [WindLGC]
L L Lo b e - - - - - - -
FL1A-H12RCE FL1A-H1O0RCA FL1A-B10RCB Nennspannung | Eingangssignal | Ausgangssignal | mit Anzeige | mit Uhr |E/A-Punkte Typ-Nr.
12 E/A-Punkte 10 E/A-Punkte 10 E/A-Punkte DC I Ja FL1A-H12RCE
2 Punkte fir Analogeingang 12/24v bC Gemeinsame R Isgang — Ja 8/4 FL1A-B12RCE
digitale/ analoge
Dieses ,smarte” Gehause mit eingebauten Funk- 24V DC Eingange PNP-Transistor- Ja — 8/4 FL1A-H12SND
tionen passt sogar in Ihre Handfléche. I7und I8 ausgang
: : f : » — Ja FL1A-H10RCA
Eine dgr besten _Funl_(tlonen IS-t die ,.,smarte Pro 24V AC AC Ja 64 1A BIORCA
grammierung mit Hilfe von integrierten Wahl- Relaisausgang J— L ATIORGE
3 a i
e 100-240V AC AC Ja 6/4
= FL1A-B10RCB

Die technischen Daten und sonstigen Beschreibungen dieser Druckschrift kbnnen ohne vorherige Ankiindigung geandert werden.
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eMail: atm @treichl.de

TREICHL-ATM Electronic Auf der Bult 10 - 12

Tel. 02166 958545 Fax 02166 958547

internet: www.sps-programm.de
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